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LUCKENLOSE LOKALISIERUNG

MIT RTLSflares

Globale Navigationssatellitensysteme
(GNSS) ermdglichen eine einfach
verfligbare und meist ausreichend genaue
Lokalisierung fur viele Anwendungsfelder.
So kann man zum Beispiel mit GNSS den
Aufenthaltsort von Fahrzeugen bestimmen,
der fUr die autonome Navigation essentiell
ist. Befindet man sich allerdings in einem
geschlossenen Gebaude oder in einem
Gebiet mit beschrankter Sicht auf den
Himmel, so kommen GNSS-Systeme sehr
schnell an ihre Grenzen. Aber auch hier
gibt es zahllose Szenarien, in denen eine
einfache, exakte Positionsbestimmung sehr
nutzlich ware - sei es zur Navigation von
Robotern, zur Koordination von Hilfskraften
in Katastrophengebieten oder auch nur,
um bestimmte Gegenstande schnell wieder
finden zu konnen.

Mithilfe von Ultra-Breitband Signalen
(UWB) lasst sich die Position eines mobilen
Gerates, durch Messen von Laufzeitunter-
schieden eines ausgesandten Signals zu
verschiedenen, im Raum fest installierten
Geraten recht gut bestimmen. Wahrend an-
dere Herangehensweisen, wie die Messung
der Signalstarke von WLAN Signalen oder
Bluetooth Beacons, nur auf Genauigkeiten
von einem Meter bei begrenzter Reichweite
kommen, so verspricht UWB, den Abstand
bis auf wenige Zentimeter genau messen
zu konnen. Allerdings ist es daftr notwen-
dig, die exakte Position der Fixpunkte im
Raum zu kennen, um davon die relative
Position des mobilen Gerates ableiten

zu konnen. Da dies nicht immer méglich
und zudem noch sehr aufwandig ist,
wurde ein Verfahren entwickelt, bei dem
sich zunachst die Fixpunkte automatisch
einmessen.



Die Verteilung der RTLSflares ermdglicht
den Aufbau eines drahtlosen ad-hoc
Netzwerks

Die Flares messen sich autonom ein und
ermoglichen eine Abstandsmessung fir
weitere Flares

Neue Netzwerkteilnehmer erweitern die
Abdeckung des Netzwerks und kénnen
als zusatzlicher Fixpunkt dienen

Integrierte Lokalisierungsengine in den
Flares erlaubt den autarken Betrieb

Konfigurationsfreier Aufbau und Betrieb
des Netzwerks

Die RTLSflares Technologie:

kann schnell und einfach in andere
Gerate oder Produkte integriert werden,
bietet Wettbewerbsvorteile durch eine
einfache, genaue und kostengtinstige
Indoor-Lokalisierung,

wird auf Kundenwunsch von Fraunhofer
an die individuellen Anforderungen und
Applikationen angepasst.

Eine begrenzte Anzahl von Evaluations-
systemen steht zur Verfligung. Diese
beinhalten 5 RTLSflares und eine Kurzan-
leitung fur die schnelle Inbetriebnahme und
Erprobung.

Genauigkeit: ca. 10 cm, je nach Logistik, z. B. Tracking von Assets und
Sensoranordnung Navigation fiir FTS

Reichweite: bis 100 m unter Abstandmessungen fur Krane und Lifte
Line-of-Sight

Lokaler GNSS-Ersatz (LUckenlose Abde-

Energiebedarf: ca. 0,7 W fur ckung im Innen- und AuBenbereich)
dauerhaften Betrieb

Medizin und Pflege, z. B. Patienten-

Schnittstelle: USB, virtuelle serielle- {iberwachung, Tracking von Personen

Schnittstelle

Y-Axis (m)

Sicherheit, z. B. Zutrittsschutz, Tracking
von POl und Gutern

Rettungs- und Einsatzkrafte

2D plot

Real
Measurement

1 Lickenlose Lokalisierung im Innen- und AuBBen-
bereich
2 Positionsmessung mit vier Referenzpunkten an

einem Portalkran



